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Contexte Solution

Lors d’une Intervention au bloc Le systeme KIOP offre aux chirurgiens un acces direct a la visionneuse
operatoire, le chirurgien doit pouvoir d'imagerie medicale en leur permettant de la controler a distance par des
consulter les images médicales de gestes simples effectués a I'aide d’une seule main.

son patient a tout moment. Dans les
blocs operatoires des HUG, ces
images sont affichées sur une
visionneuse d’'imagerie  médicale.
Actuellement, [a manipulation de ces
images ne peut pas se faire
directement en raison des conditions
de stérilites. Par exemple, pour
Zoomer sur une image, le chirurgien
doit soit demander I'aide d’une tierce
personne, soit le faire lui-meme mais
| devra alors repasser les phases de
stérilisation. Ces deux methodes peu
pratiques font donc perdre un temps
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Conclusion

Fruit de la collaboration entre I'hepia et les HUG, le systeme KiOP permet au chirurgien d'interagir sans contact avec la
visionneuse d’'imagerie meédicale par des gestes simples et respectant les regles d’asepsies. Les pertes de temps et les
risques de contamination lies a la manipulation d'image au bloc opératoire sont ainsi minimises.

Partenaires h e p i a -
HOpitaux
Universitaires

e GENILEM

Haute école du paysage, d’ingénierie
et d’architecture de Geneve

swissuniversities



	Slide Number 1

